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メッセージ

ロボティクス、メカトロニクス

　移動を一つのキーワードとし、ロボティクス機器の開発を行っ
ています。普通の自動車のような移動体でも段差や階段を移動
できるような機器の開発、あるいは、移動制御法を提案し、例
えば一人乗り用の小型モビリティで実現しました。

　農業用地、あるいは、農作物への害獣被害を軽減するために、
ロボティクス、メカトロニクス機器の活用を進めたいと考えていま
す。ニーズのある現場で、実際に役立つ研究開発を、各ステーク
ホルダーの方 と々協力しながら進めていきたいと思います。あら
ゆる可能性に挑戦したいと思います。

著書：

論文：

和歌山大学

『ロボット－それは人類の敵か，味方か』（単著）

『はじめてのメカトロニクス実践設計』（共著）
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